
XZ-DROID SMART
R E B O O T  Y O U R  L I F E

Position assise 

Position debout  

STABILITÉSTABILITÉ    OPTIMALEOPTIMALE

  FACILE À TRANSPORTERFACILE À TRANSPORTER
  FACILITÉ ET SÉCURITÉ DE DÉPLACEMENTFACILITÉ ET SÉCURITÉ DE DÉPLACEMENT  

Visitez notre site web
www.robooter.fr


